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sisteminin a? < 1 kosulunu saglayan her a reel sayst i¢in, H(z,y) = 2%(1 —

x) — y? = 0 egrisi iizerinde, (0,0) denge noktasina asimptotik bir homoklinik
¢oziimii oldugunu gosteriniz. a? > 1 durumunda olacaklar1 degerlendiriniz.
(0,0) denge noktasina iligkin 6zdegerleri hesaplayip hangi a degerleri i¢in homok-
linik ¢evrimin kararli oldugunu bulunuz. a yerine bir say1 koyup, sisteme bir
¢ parametresi ekledikten sonra, c’ye bagl olarak homoklinik dallanmay:1 XP-
PAUT yardimiyla inceleyiniz ve homoklinik dallanma civarinda olugan periyo-
dik ¢6ziimiin periyodunu c’ye bagh olarak ¢izdiriniz. Son olarak, sisteme bir d
parametresi ekleyiniz ve homoklinik dallanma civarinda olusan sabit periyodlu
cozumleri olan sistemleri ¢ — d parametre uzaymda XPPAUT ile bulunuz. ¢ —d
parametre uzayinda homoklinik ¢éziimlerin olugtugu egriyi nasil bulabileceginizi
tartisiniz.

2)
z(k+1) = (2(k)*+c

ile verilen ayrik zamanl sistemin davranigini ¢’ye baglh olarak inceleyiniz.

(Onerilen yol: Denge noktalarini ve denge noktalarinin kararliligini inceleyin,
¢oziimlerin belli sinirli bir bolgede hapsoldugu ¢ degerlerini bulun, ve bu du-
rumlar icin degismez alt kiimeleri belirtin. Sistemin XPPAUT ile dallanma
diyagramim ¢ikarin.)



