Mart 28, 2013
Doğrusal Olmayan Devreler, Sistemler ve Kaos
Ödev1
Teslim tarihi: 18 Nisan 2012, Perşembe
Aşağıda verilen sistemleri dersde öğrendikleriniz çerçevesinde inceleyiniz ve yorumlayınız. Sistemlerin denge noktalarını, denge noktaları civarındaki lineer        eşdeğerini, denge noktalarının hiperbolik olup olmadığını, hiperbolik denge noktaları için kararlı ve kararsız altuzayları belirleyiniz.
XPPAUT’dan yararlanarak, durum portresini, durum değişkenlerinin zamanla değişimini elde ediniz. Chua devresinin dallanma diyagramını belirtilen parametreye göre elde ediniz.
İki av bir avcı sistemi
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Chua Devresi
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     ((=9, (=14.286, a=1.4, b=0.2858 değerlerini kullanabilirsiniz. Dallanma  

      parametresi ( )  
Yararlanabileceğiniz kaynaklar
Av ve avcı problemi için bir kaynağa aşağıda verilen bağlantıdan erişebilirsiniz:

http://www4.ncsu.edu/eos/users/w/white/www/white/ma302/less10.PDF
Chua Devresi içinde 

https://inst.cs.berkeley.edu/~ee129/sp10/handouts/ThreeStepsToChaos-Part2 ChuasCircuitPrimer.pdf
_1425954723.unknown

_1101107929.unknown

