Mart 10, 2010
Doğrusal Olmayan Devreler, Sistemler ve Kaos
Ödev1
Teslim tarihi: 7 Nisan 2010 Çarşamba
Aşağıda verilen sistemlerden birini seçiniz ve dersde öğrendikleriniz çerçevesinde inceleyiniz ve yormlayaınız.
Seçtiğiniz sistemin denge noktalarını, denge noktaları civarındaki lineer        

eşdeğerini, denge noktalarının hiperbolik olup olmadığını, hiperbolik denge 
noktaları için kararlı ve kararsız altuzayları belirleyiniz.
XPPAUT’dan yararlanarak, ”nullcline”ları, durum portresini, durum değişkenlerinin zamanla değişimini elde ediniz. Bir parametreye ilişkin dallanma diyagramını elde ediniz.
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 ((=9, (=14.286, a=1.4, b=0.2858 değerlerini kullanabilirsiniz.)  
İki av bir avcı sistemi
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İki avcı bir av sistemi
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Guckenheimer-Holmes System
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