Mayıs 14, 2010
Devre ve Sistem Analizi

Proje 2

Teslim Tarihi:  4 Haziran Cuma
1- a) n=6, m=1, r=1 olan bir sistem oluşturun.

   (ipucu: rss(n,r,m) komutunu kullanacaksınız.)

b) Bu sistemin transfer fonksiyonunu bulun.

    (ipucu: ss2tf(A,B,C,D) komutunu kullanacaksınız.)

c) Birim basamak cevabını bulun.

    (ipucu: step komutunu kullanacaksınız.)

2-   n=4, m=1, r=1 ve  n=6, m=1, r=1 olan iki sistem oluşturun.  Birinci sisteme ilişkin transfer matrisi 
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i) 

  


  ii)    

iii) 

     

a) Oluşturduğunuz sistemlerden yararlanarak yukarıdaki şekillerde verilen sistemlere ilişkin transfer fonksiyonunun T(s)=Y(s)/U(s)’i belirleyin

b) (a) şıkkında oluşturduğunuz her üç sisteme ilişkin birim basamak cevabını bulunuz. Her üç sistemin durum denklemi gösterimini elde ediniz.

(ipucu:tf2ss komutunu kullanın.)

3-   a) İki girişli iki çıkışlı n=5 olan bir sistem oluşturun.

b) Sistemin transfer matrisini elde edin.

     (ipucu: yine ss2tf komutunu kullanacaksınız.)

c) Birim basamak cevabını bulun.

d) Kutuplarını bulun.

    (ipucu:pole(sistemadı) komutunu kullanın.)

e) Sıfırlarını bulun.

    (ipucu:tzero(sistemadı) komutunu kullanın.)

f) Sıfır kutup dağılımını çizdirin. Sistemin kararlılığını inceleyiniz.
    (ipucu: pzmap(sistemadı) komutunu kullanın.

g) Yönetilebilirliğini inceleyin.

    (ipucu: ctrb(sistemadı) komutunu kullanın.)

h) Gözlenebilirliğini inceleyin.

     (ipucu:obsv(sistemadı) komutunu kullanın.)

i)Sistemin kutuplarını [-1 -2+j2 -2-j2  -3]’e getirecek durum geribeslemesini bulun. (ipucu: place(A,B,[1 2 3]) komutunu kullanın.) Bu durum beslemesi uygulandıktan sonraki birim basamak sistemin yanıtını (c) şıkkında bulduğunuz ile karşılaştırın.
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