Devre ve Sistem Analizi Odevi

Teslim tarihi: 17 Mart Sali, 16:30

Mart 5, 2020

Odevi bir veya iki kisi olarak yapabilirsiniz. Iki kisilik grup olarak ddevi yapanlar tek
odev teslim edecekler. Odevleriniz okunup geri dagitilacagi icin liitfen el yazili

ve/veya basili olarak teslim ediniz.

1- Kompleks eslenik 6zdegerleri olan bir matrisin Jordan kanonik yapisi
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sistemin 6zdegerlerini kompleks diizlemde belirtiniz.
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2- Jordan kanonik yapisi J ve doniisiimii saglayan P matrisi asagida verilmis olan

lineer zamanla degismeyen sistem i¢in durum gegis matrisini hesaplayiniz.
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3- Durum gecis matrisi asagida verilen sistemin
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a) Ozdegerlerini belirleyiniz ve sistemin kararliligini tartisiniz.
b) x(0) = [1 010 1]T ilk degeri igin t = 2sn’deki 6z ¢oziimiinii yaziniz.

¢) Yazdiginiz 6z¢ozliimde hangi 6zdegerlerin etkisi vardir, nedeni ile belirtiniz.

4. ve 5. sorularda MATLAB Control Toolbox’dan yararlanacaksiniz. Elde ettiginiz
sonuclar1 dersde d6grendikleriniz ¢ergcevesinde kisaca yorumlamayi unutmayiniz.

4- n=4, m=1, r=1 olan bir sistemi rss(n,r,m) komutu ile olusturun ve transfer
fonksiyonu T(S) ‘i ss2tf(A,B,C,D) komutunu kullanarak belirleyin.

Olusturdugunuz sisteme iliskin birim basamak cevabini bulunuz (ipucu: step
komutunu kullanacaksiniz.).

5- a) iki girisli iki ¢1kisli n=5 olan bir sistem olusturun.

b) Sistemin transfer matrisini elde edin.
(ipucu: yine ss2tf komutunu kullanacaksiniz.)

c) Birim basamak cevabini bulun.

d) Kutuplarini bulun.
(ipucu:pole(sistemadi) komutunu kullanin.)

e) Sifirlarin1 bulun.
(ipucu:tzero(sistemad1) komutunu kullanin.)

f) Sifir kutup dagilimini ¢izdirin. Sistemin kararliligini inceleyiniz.
(ipucu: pzmap(sistemadi) komutunu kullanin.

g) Yonetilebilirligini inceleyin.
(ipucu: ctrb(sistemad1) komutunu kullanin.)

h) Gozlenebilirligini inceleyin.
(ipucu:obsv(sistemadi) komutunu kullanin.)



6- Routh-Hurwitz tablosu hangi bilgiyi verir? Karakteristik ¢ok terimlisi
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P(A) =247 +4A"+42+12 1y sistemin kararliligi1 Routh-Hurwitz tablosundan
yararlanarak belirleyiniz, sistemin 6zdegerleri hakkinda ne diyebilirsiniz, agiklayiniz

7- Asagida verilen blok diyagrami indirgiyerek H(S) = % transfer fonksiyonunu
S

belirleyiniz.
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